ESTABILIDAD Y ESTIBA
LABORATORIO N° 1 - ACTIVIDADES PRE-LABORATORIO

INTEGRACION NUMERICA

Instrucciones:

1. Este pre-laboratorio cubre la teoria que sera realizada experimentalmente en este
laboratorio.

2. El pre-laboratorio debe ser completado y entregado antes de iniciar la
experimentacién del laboratorio.

3. Si puede, responda las preguntas sin consultar sus apuntes y sélo utilicelos cuando
esté confundido o no entienda un concepto. Esto le permitird mejorar su
comprensidn de los conceptos que este laboratorio intenta reforzar.

4, Una vez completado concienzudamente este pre-laboratorio, le serd mas facil
entender lo que el laboratorio intenta mostrarle y maximizara su rendimiento en él.

5. Para la calificacién de este laboratorio deben entregarse todas las hojas del mismo,
incluyendo las ecuaciones utilizadas, la sustitucién por niumeros, unidades y
respuestas finales.

a. LaIngenieria es comunicacion.

b. Un trabajo limpio que muestra una progresion légica es mucho mas facil de
evaluar,
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Figura 1 — Planos del Casco (Vista de frente o plano de cuerpo) del patrullero 3L

Calado DWL = 6 pie Lpp = 101,7 pie Medias distancias en pie desde crujia

NUMEROS DE ESTACION: La estacién 0 es la FP, la estacion 10 es la AP

te

Calado | o\ 4y | 5| 3 | a |5 | 6 |7 8 9 | 10
(Pie) -

10 | 11|52 |86 101108 11,1[110]108 | 106 | 101 | 97

o o8| 247 |81] 97 | 106109108107 | 104 | 100 9,6

—=s 05| 41 |76 94 |104 108107106 | 102 | 99 | 95

7 10336 |70] 91 102107106105 10,1 | 97 | 9,4

01 30 | 63| 877|10,010,6. 105 | 102 | 98 ]9,
00| 24 |55] 82 |95 ]101)[101] 97 | 93 | 88 | 80
00| 19 |45] 73 | 88 [(94] 95 |91 | 84 | 73 | 35
00| 1,3 |35 62| 75 |82 |86 | 75| 50 | 00| 00
00| 08 | 23] 45 |53 [60]55]20| 00 |00]00
00|02 |10/ 22 [22]17[00] 00| 00 |00]00
00 ] 00 |00] 00 | 00 |00 00|00 00 | 00|00
Tabla 1 - Tabla de Offsets (Localizacién de puntos del casco)
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7 Familiarizacion con el uso de la tabla de Offset (o tabla de datos)

1. Registre el valor de las mangas medias para la linea de flotacién de 6 pies (DWL)
extrayendo los valores correspondientes de la Tabla 1. Luego verifique estos valores
midiéndolos en el plano del casco en la Figura 1. Demuestre qué entiende como
encontrar estos puntos encerrandolos en un circulo en el plano del de la Figura 1.
Registre los valores obtenidos de la Tabla de Datos y los del plano del casco en la
siguiente tabla.

Estacion 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10

Distancias de medias
mangas obtenidade |o,1 |>0|%/” |DF [10 [A90 d0,5] 49 U | 4/5) e
la Tabla offsets (pie)
Distancias de
medias-mangas
obtenidasdelglano o> |e” a0z foe lop 10,2 10
del casco (pie)

o’[S %]q-

Definiciones del casco

2. Indique los siguientes elementos paraG cada diagrama que se encuentra en la Figura 2:

£ Linea de Crujia ©~

Linea Base (Quilla) ~~
Seccion media o cuaderna
maestra  —

i. Centrode flotacion—

Linea de flotaciéon
Plano de agua

Plano de seccién —~
perpendicular de Proa ~
Perpendicular de Popa

Poon oo
@

& —_—————

-t
-4

-4
fa¥A)

€ d
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Figura 2 - Diagrama para las definiciones de forma del casco

Area de una Seccién

siga los siguientes pasos para

3. Usando la tabla de datos y la primera regla de Simpson, s
Al ; la linea de flotacién de 6

encontrar el drea de la estacidn (seccién) nimero 5 hasta
pies.

T} H n e
a. Haga un esquema de la seccidn que esta integrando, etiquetando correctame t

los ejes y dimensiones.

b. Escriba la ecuacion de la Regla General de Simpson para la seccidén anterior.

= e e = 7 ES ’ _Z .
Asecson = 1'—‘_3’ ’ &\! 1—‘\”3("‘0}* Hy, & £y [l7"; % ru de Hws ‘Yf’j\_

c. Sustituya los nimeros relevantes y calcule el drea de seccién de la estacion 5

A-’DQUJ-O/I‘"’ ._2_-__'9_ (O.;.ll-ﬂﬂ'* 2 L% Q-B['t_\r z-Q,L“_q.lo,[{.

5 19 b\) ?Qc"”

A < ’O,n - a2
Se _gi (41\'% e

A semion = @0 2 p‘-e,z /
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Volumen sumergido

4. Siguiendo los pasos siguientes, indique cémo se calcula el volumen sumergido de un

buque utilizando la Primera Regla de Simpson.

a.

Haga un esquema mostrando el grafico en dos dimensiones (2-D) que estd

integrando, etiquetando correctamente los ejesy sus dimensiones.

Asetion
N

-—

10

AP

¥

¢

b. Aplicando la Primera Regla de Simpson,
|a determinar el volumen sumergido.

Y
N Sinsc t@&) = S D sewidn (_k) I
o
— N Suphe ﬁf’ﬁi‘_o - __L_; AR :1 <Ry v Y (.\\

Y,
Area de Flotacion

5. Usando la tabla de Offsets

T(’ = ec\ncan per (OF As\e o
.k__‘ &,rx‘,(t
AP — ,C:\/)(Ct %t( ,‘K,Ft :lf:'))\’)(
A¢ ~(,0(,-(r~_

escriba la regla general de Simpson para

y la Primera Regla de Simpson, siga los pasos siguientes

para encontrar el drea del plano de flotacién en la linea de agua de 6 pies.

a. Haga un esquema del plano de flotacion que esta integrando, etiquetando los

l

ejes y dimensiones.
]

o~
—rd

|
- |
| \ | \

A N

N B S - I -

ACUR

Y s b 2 ? <
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| ESTABILIDAD Y ESTIBA
b. Iéscrlba la Primera Regla General de Simpson en la forma en que se aplica
area del plano de flotacion

para el

! Uyos 2 Yoya +
| "\\\)9: 2 - _‘_/3) 0 x [\.\[“ v U e A 7\!? X L\\"{. 2y 4 4\,44 [ {*

AT
10 % Yyq s Ay

A\r' . .LtRP_.

n-\

c. Sustituya por los nimeros relevantes y calcule el drea del plano de flotacién del

calado de 6 pie.

Awp = 1-"@' :"*‘_“’1‘*'"0q -[-Lom o3+ 2 bt v NeBT a2 0 M0 2 oS5
Y-102 +2- 4% v U-Q - A9 0 ele ™

* 'l‘

v, T ozse 3 | plet

Centro de Flotacién Longitudinal (LCF)

6. Usando la tabla de Offsets y la Primera Regla de Simpson, calcular la posicion del

LCF a un calado de 6 pie. Utilice como referencia la perpendicular de proa.

2. Escriba la ecuacién general de para calcular el LCF a 6 pie utilizando la Primera
Regla de Simpson.
LeF= 2. L Ax [Voxedo® Borepn 2 xeyz .
Pwp 3 % -
Ay = LFE LQP = ‘Z: ;-lol(} //
n -\ . 4= o
b. Sustituya por los numeros relevantes y calcule el area el LCF del plano de agua al
calado de 6 pie.
2 ) 1ol 3 "’ ?'o’ﬂ)q
LT = Fer® e (I Ll .00+ U -5-(40,”) t 2-6,3 -(;z,-.m,(:) -+~
'Orrg,sl 10 e, bt 50,95 NHES
y - % ,c, .(3/,,40/;3) + 2 lo-(’[-/lo,’ﬁ) + [{ . 4(0,1, - (".--lo,l?) + 2-l05 - ((;_» fc','ﬁ:)

(G + LAl 40/.w;n)j _

/ “u,18 Bl bl aN53 Aot 2
2050 [ - '
Lok - 22n- Liyses e \
Coall 01 593,08 ] P 5B 7b  pies de L
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