OPERACIÓN CURSO COORDINADOR DE ATAQUE
Tipo de Operación: ISR Muelle Abastible.
Fecha y hora: 051800-052000.
Participantes: SS Carrera.
Carta: 6110

1. Situación: 
Submarino Carrera se encuentra en apoyo al desarrollo del Curso de Coordinador de ataque, y la situación ficticia es que el submarino se encuentra operando en aguas de país adversario.

2. Misión: 
Obtener datos de inteligencia electromagnética, acústica y visual del muelle Abastible, objeto verificar si hay instalaciones militares en el área.

3. Prioridad:
I. Seguridad del Personal y del material.
II. No ser detectado.
III. Cumplimiento de la misión.

4. Factores influyentes/Apreciación:
I. Movimiento de buques mercantes hacia y desde el interior de la bahía. MPO 30 mts. Permite al submarino mantenerse seguro para todos los buques, y al límite (3 mts) de buques con calado de 15 mts que es límite de puerto Lirquén. No está considerado movimiento de esos buques durante la operación.
II. La geografía y la visibilidad son primordiales para el desarrollo de la operación, debido a que se considera acotar pool de errores por fix visuales. Importancia punto no-go, considerando la importancia de obtener datos visuales del objetivo.
III. La presencia de Fuerzas adversarias efectuando patrullaje.

5. Factores ambientales:

	VIENTO 
	W/SW 10/187NDS

	MAR
	MAREJADA /RIZADA

	ALTURA OLA
	2, 3 MTS (E. mar 4)

	DIRECCIÓN OLA
	NE 

	HUMEDAD REL.
	72 %

	CURVA
	NEGATIVA

	MPE
	MÁXIMA 

	MPEV
	MÍNIMA

	FONDO
	ARENA, FANGO Y ROCA






6. Amenaza:
I. Escenario más peligroso:
Patrullaje permanente con unidades marítimas, exploración aeromarítima durante toda la ventana de operación, que nieguen la superficie al Submarino.

II. Escenario más probable:
Patrullaje aleatorio de una unidad marítima y exploración aeromarítima con sensores FLIR, que pueden interponerse a la operación. 

7. Seguridad:
I. Navegación:
· LDL, en veril de los 50 mts.
· SWL, 600 yds del LDL, considerando 450 yds diámetro táctico a 5 nds.
· Áreas Sumergido:

	ÁREA SUMERGIDO
	VERIL
	CALADO BUQUE
	UVSS
	BVSS
	MÁXIMA VEL SS
	OBS

	NO GO
	50
	-
	-
	-
	-
	-

	MPO 35
	50-100
	15
	8
	15
	02 A 06 
	Seguro de todo buque 

	PS 40
	> 100
	15
	13
	45
	 
	Seguro de todo buque, XMT Pq en faena



II. Jerarquía de la posición:
· Primaria en PP: GPS o visual.
· Primaria en PS o MPO: POE
· Secundaria: EP PL41.

III. POE: 
· Error Corredera: 5%
· Error giro: 1°
· Error corriente, Circular, 1 nd.
· Error demarcaciones, de acuerdo con tabla 9-5 BR 45.
· Error GPS 50 yds.

IV. Ecosonda: 
[image: ]


V. Situación:
· En Pto “A”, situación GPS.
· A contar pto B, situación visual y acotar POE por fix visual. A puntos de referencia de la Carta

VI. Acciones ante emergencia:
· Al alcanzar swl caña cerrada hacia el lado seguro
· Al alcanzar LDL, aflorar de emergencia, caña cerrada al lado seguro.

VII. Envolvente de maniobra:
· En MPO 35 MTS, restringido a 6 ° de burbuja para bajada en emergencia.
· En PS 40 mts, sin restricción.
· De acuerdo con Estado de Mar, romper la superficie a 5 nudos, modificable de acuerdo con la apreciación del O.A.

VIII. Medidas para evitar colisión:
· Cálculo de IVH de acuerdo con la visibilidad y la amenaza esperada.
· Revisión de sitmerc y sitpesq previo a la operación.
· Maniobra adecuada para evitar el rumbo de colisión.

8. Medidas para evitar contra detección:

· Mínima exposición de mástiles.
· Intercalar VH por sonares, de ser posible.

9. Cumplimiento de la misión:
I. Limitaciones:
· Tiempo: 120 minutos.
· SOA: 5 NDS
· II.MM.: 	042359-051800 Espolón al sur L 36°20 S (sin ingresar a Lota)
051801-070001 Área Ballena
· Bat reque: 500 AHD operación y 2500 para evasión
· Próximo evento: ISR Punta Cullinto

II. Condición del Armamento:
· 2 TP en cuna y 1 en tlt 3.

III. Criterio GO-NO GO
· Plataforma: Estiba a 4 nudos, Sonar, Ecosonda, carta y periscopio.
· Amenaza: Evaluación de unidades en el área (BG-PQ).
· Navegación: Visibilidad mayor a 5 kiloyardas.

IV. Cronograma: Adjunto.





V. Empleo de sensores:
· Sonar: rebusca estándar.
· Radar: listo a operar en caso se requiera. no se prevé su uso.
· MAE: inteligencia EM sobre 10 kyds.
· PA: vueltas al horizonte, situación visua, video y fotografía.
· TC: al inicio para situación, ais y scan de canales vhf/sonoboyas fuera de 10 kyds.
· Ecosonda: utilizar la tabla velocidad v/s profundidad.

VI. Productos:
· Fotografía.
· Registro y Narrativa.
· Información electromagnética (ELINT, COMINT).
· Inteligencia Acústica.

VII. Criterio para abortar:
· Falla de un equipo NO GO.
· Detección segura por parte de la amenaza.

10. Tripwires.

	Tripwire
	Control
	Acción

	Pesquero en faena dentro de las 5 kyds
	OTA
	Informar mejor rumbo para abrir distancia.

	Avistamiento EAM
	OA
	Bajar a PS y volver a subir en 15 minutos.

	Acotar pool de errores
	LOP
	Informar demarcaciones a puntas previo a VH.



11. Acciones preplaneadas.

Adjunto MRO Misión.
image1.emf
PUNTO A B C F

SONDA CARTA 109 94 79 61

PLEA MAS CERCANA 1,02 1,02 1,02 1,02

CORRECCION 0,1 0,43 0,85 1,02

N.R.S. 110 95 79 61

SONDA A PP 96 81 65 47

SONDA A PS 70 55 39 21


