Equipamiento del laboratorio

1. Antes de iniciar el experimento, verifique el peso del modelo sin el equipamiento de
Inclinacién, utilizando la balanza electrdnica y registrelo a continuacién:

{2 400(or )
o)

Mida el peso de la plomada completa (Péndulo completo) y determine su centro de
gravedad antes de instalarlo en el modelo. Mida la distancia de Ia quilla del modelo

a la cubierta principal y simele la distancia al cg del péndulo. Registre el peso y
centro de gravedad del péndulo respecto de la quilla det modelo.

Péadolo 4TI CG =13 [em)

Haga lo mismo con los 4 pesos que se utilizaran para la realizar la inclinacion:
Pesos 50 Lgrd = CG. (= 0.5 [em)

ilmportante! Necesitard conocer la altura del centro de gravedad de los pesos y del

péndulo para sus cdlculos en este laboratorio. Mida y registre sus respectivos kg
antes de colocar el modelo en el tanque.

Condicion liviana del modelo

El primer paso sera verificar que el modelo se encuentre en condicidn liviana. Esto se logra
verificando lo siguiente:

e Aseglrese de que los pesos que se utilizaran en el experimento no se encuentren
instalados. (4 pesos de 50 gramos c/u y el péndulo)

e Mantenga instaladas las tuercas de bronce utilizadas para adrizar el modelo ates
de iniciar el experimento con el modelo sin escoras.

¢ Asuma que el modelo estd seco en su compartimiento central y en condicién de
desplazamiento liviano.

3. Complete la siguiente tabla:

Desplazamiento en condicién Liviana, A yizno (B) 12 400(ayr )
Peso de las pesas de inclinacion, W pesos(g) 50 )

Peso de péndulo, W penduio (8) . Bifar)
Desplazamiento en condicién de inclinacion, A incinacisn (8) 12 b2 (gr])
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4, Con el
Rznlsirenl\:gielto e? ?ndldén de Inclinaclén, Proceder a llenar |3 siguiente tabla
g stancla de péndulo para poder determinar |a Tgg 19,9 Lem)
5. Con cuidado mMueva los 4 pesos Para completar |3 tabla siguiente
Combinacién Peso creando Brazo del Momento —Teflexién del
de Pesos &l momento momento inclinante péndulo Teb
w (g) d (cm) wd (g-cm) (cm) (Sin unidades)
4 - Pos. Bb ———-——_._H_é%b; -Bb)
Dt 2003 | 40 ) | ~2co0 (3 14a%31s) | Fg(-15)
gy : T e 5623
;::22' Ezmm 150 [3] -10 [em) |~ 1500[g-em] 19,2 X iq25) Shy
' - = 3,303 ()
2 ron.ce T )] T3 60
— Pos. Centro £ . ) X 0
U= Fos:Eb 100 [3) 10 (en) ic00[g-<r) = '2,|bl?Cm)
1-Pos.Bb p Cse) 3 (_5)
3 -Pos. Centro - = (o ' s ( (5)\ 3 \
0-Pos. Eb 50[9] 10 em] SOOES'L@( “\l 3g% Con)
0-Pos. Bb 0° o |+ ‘0)
4 - Pos. Centro [9-tm) | 1A x¥g(0°%) 6
0—Pos. Eb OB] 40 [Cm] O ['3 } ("')O LemD (6}
0-Pos. Bb ! ' b° .‘.%
< -om)
Lroe | S0 [81] 40 ) |Soolsemivaxisw
0- Pos. Bb (0% (10)
rpocemre | 400 (3] 10 ) [f000[g-cm) Lsts i "
0—Pos. Bb 14 9 (14)
-om )M X 4Q (1v)
reree™ | 150(5)| 40 |ssodlgen)iiarigiin
0-Pos. Bb W(ns\ \ +Q (15)
C -t L1YQ x 18 (1S
o-res.cenvo | 200 (]| AO{em) [2000[gn}i Anis(s)
6. Utilizando una planilla Excel grafique sus resultados del experimento. Su grafico

debiese contener el valor de los momentos de inclinacién (wd) en el eje y la
tangente del dngulo (tgd) en el eje x.

Recuerde nombrar correctamente el grafico Y sus ejes. Utilice la planilla Excel para
determinar la linea que mejor identifica o0 “linea de mejor ajuste” de todos los
puntos. Escriba la pendiente y sus unidades a continuacién:

Pendiente = __b_biLLg_g_cmj

Laboratorio N°3 Pagina3 de 5

Escaneado con CamScanner



;Cudl es la ventaja de usar la “linea de mejor ajuste” para maltiples puntos de datos:

Permile ocbtener unareclo aue fepresenla mejor los datos ——

Complete el diagrama de buque inclinado de la siguiente figura. Su diagrama
debiese contener los valores iniciales y finales del Centro de Boyantéz (B y B1), 12
posicién inicial y final del Centro de Gravedad (G y G4), la posicion del Metacentro

(M), el Angulo de Inclinacién ($)y las dos fuerzas resultantes iguales y opuestas
(Ag YFb)

WL,

9. Calcular la Altura Metacéntrica del modelo en su posicién inclinada (GMina)
. Ca

L 2 bb33 C{xc@ . 01522 Cem)
GH inclipowon = 41@0«“9{3
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4 ESTABILIDAD Y ESTIBA

Cilculo de KG jnay Su correcciénal remover el equipo de inclinacién

(pesos y péndulo)
paraobtener la condicién de Desplazamiento liviano (KG jano).

10. Calcular KG Inclinado (KG inct). Asegurese de escribir la ecuacion utilizada

KGQ incvnocion: Kmt- GmY
= 33 Lin)- 0,52 [m)

= Q)Y Cem) - 0,52 Lem)
= 8-86 (_ij

11. El dltimo paso en el experimento de inclinacién es corregir el KG inclinado (KG 1na)

después de quitar del equipamiento del Experimento de Inclinacién (Pesos y
péndulo para este caso)

¢Por qué es esto necesario? —porque. 0s! camba el peso y'oop ello

el CG ., lo ave asuyez comba el KG

12. Escriba la ecuacién utilizada y calcule el KG Uviano

KG Liv = _KGincl x4 inc). - kg equipoincl. X W equipo  \nelin,
A Liviam

= (©,86 (em] x 12,692 Lo\ ( 13(cm) x B4(e))
12400 Cgr)

= 8,9% [.cm)

13. ¢Es este valor de KG yyiane Un valor que representa el Centro de Gravedad del
modelo para esta condicién? = S

c‘Porqué?gQQyP coledla Lo Posicon de) Ca S0

Ios pesps de inclinnacon agregados
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