ESTABILIDAD Y ESTIBA
LABORATORIO N° 1 - ACTIVIDADES PRE-LABORATORIO

INTEGRACION NUMERICA
Instrucciones:
| 1. Este pre-laboratorio cubre la teoria que sera realizada experimentalmente en este
| laboratorio.
} 2. El pre-laboratorio debe ser completado vy entregado antes de iniciar la

experimentacion del laboratorio.

3. Si puede, responda las preguntas sin consultar sus apuntes y s6lo utilicelos cuando
esté confundido o no entienda un concepto. Esto le permitira mejorar su
comprension de los conceptos que este laboratorio intenta reforzar.

4, Una vez completado concienzudamente este pre-laboratorio, le serda mas facil
entender lo que el laboratorio intenta mostrarle y maximizara su rendimiento en él.

5. Para la calificacion de este laboratorio deben entregarse todas las hojas del mismo,
incluyendo las ecuaciones utilizadas, la sustitucion por numeros, unidades Yy
respuestas finales.

a. LalIngenierfa es comunicacion.

| b. Un trabajo limpio que muestra una progresion légica es mucho mas facil de
evaluar.
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Figura 1 — Planos del Casco (Vista de frente o plano de cuerpo) del patrullero 3L
Calado DWL = 6 pie Lpp = 101,7 pie Medias distancias en pie desde crujia
NUMEROS DE ESTACION: La estacién 0 es la FP, la estacion 10 es la AP

Calado
(Pie) 0 1 2 3 4 @ 6 7 8 9 10

10 1.1 52 | 8,6 10,1 | 10,8 | 11,1 11,0 | 10,8 10,6 10,1 9,7
9 1 08 9y 18,1 9,7 | 10,6 | 10,9 10,8 | 10,7 10,4 10,0 9,6
s |05 | 41 76| 94 (104108107106 | 102 | 99 | 9,5
03| 36 | 70| 91 [102]107 | 106 | 105 | 101 | 9,7 | 9,4

7 | 10,0/{@0,8)| 105 [ 102 | 98 | 95 | 9,0

55| 82 | 95 |WON|d,D| 97 | 93 | 88 | 80
5| 73 | 88 % 95 | 91 | 84 | 73 | 35
162 | 75 86 | 75 | 50 | 0,0 | 00
45 | 53 | %0){ 55| 20| 00 | 00 | 00
2 | 22 %1;1% 00 | 00 | 00 | 00 |-00

0, 0,0,| 00 | 00 | 00 | 00 | 00

's (Localizacién de puntos del casco)
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e ESTABILIDAD Y ESTIBA
Familiarizacion con el uso de I3 tabla de Offset (o tabla de datos)

I ' es (DWL

1 Registre ol valor de las mangas medias para la linea de flotacién de 6 pies (OWL)
ifi stos valores

extrayendo los valorss correspondientes de la Tabla 1. Luego verifique estos Va

=) C
o del casco en la Figura 1. Demuestre gue entiende como

| de la Figura 1.
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encontrar estos puntos encerrandolos en un circulo en el plano de

; 2 T . ano del casco en |a
Registre los valores obtenidos de la Tabla de Datos y los del plano d

CULT

Estacion oTal2T3]4a]s[e]z] s {2110
Disi=ndias de medias - P o g 1
mangas obtenida de 20 |63 |GF |40 | KBE : | |
i2 Tabiz offsets (pic) T

|

meatiEs-mang=s 7 AN I\l o 7] AU | ;

obi=nidas del piano ‘J—/’;" ;

2 -8 P SN | J
del casoo (pie) |

Definiciones del casco

Disiandizs de ‘ . ) )
ST
|

2 P a Figura 2:
2. Indigue los siguientes elementos parag cada diagrama gue se encuentra en la Fig

.

= 9 ) » /«'ac.
i e fi ion =< = . 7 nea de Crujia
,(Lmaoel.afzccn e ,192;/ / L{t J ‘ o
B Plenodezguz=-<c" & Linea Base (Quilla) &
,C- P‘bnmde:cccr =L o Seccibn media o cuaderna
7 " et naestra o bc

& Perpendiculer de Proa =** m L
,{Papal&aiaréePopa =lol ki ¥ Centro de flotacion tloc

Y
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ESTABILIDAD Y ESTIBA

Figura 2 - Diagrama para las definiciones de forma del casco

Area de una Seccién

3. Usando la tabla de datos y la primera regla de Simpson, siga los siguientes 93360" z:':
) Yo { n el v
encontrar el drea de la estacion (seccién) numero 5\hasta la linea de flotacion

‘pies.]

" : sctamente
a. Haga un esquema de la seccion que estd integrando, etiquetando correcta

los ejes y dimensiones.
A 1

| - C A : : / 7
o0 A3 6o 82 94 Aol '
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c. Sustituya los nimeros relevantesy calcule el drea de seccion de la estacion 5

':.__Q__.:/'\
i e - 1

. \4 = G|%
4‘?,., B A = A

A= A OA-. 2\\2)%
b

p - e (v
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ESTABILIDAD Y ESTIBA

Volumen sumergido

Siguiendo los pasos siguientes, indique como se calcula el volumen sumergido de un

buque utilizando la Primera Regla de Simpson.
ones (2-D) que estd

rando el grafico en dos dimensi ;

a. Haga un esquema most
jesy sus dimensiones.

integrando, etiquetando correctamente los €

By (M )

~
e
b. Aplicando la Primera Regla de Simpson, escriba la regla general de Simpson para
la determinar el volumen sumergido.

Area de Flotacion
a Primera Regla de Simpson, siga los pasos siguientes

5. Usando la tabla de Offsets ¥ |
linea de agua de 6 pies.

para encontrar ol 4rea del plano de flotacion en la
de flotacion que esta integrando, etiquetando los

b5

a. Hagaun esquema del plano

gjes y dimensiones. % b
Q
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ESTABILIDAD Y ESTIBA

b. Escriba la Prim n m n ma e e p
gla General de Simpson en la fo q pli
; rma en que se aplica para el
area del plano de flotacién

\ N X AM S
a Q\N?i & O

\ ey

A £

c. Sustituya por los nimeros relevantes y calcule el 4rea del plano de flotacién del
calado de 6 pie.

B b oo 105
X kOI\AF)IU | ’é'-{ 8! K 10 | 4,0/6 ’101 5 10,2 e g "‘.‘ :
\ 4 -1 T T R T W] - . § :

ALY PGY s - L - P {0
\ 4261 3%8| 20 929 1.24 10,0 | A%

| SRS ; g p

Centro de Flotacién Longitudinal (LCF)

6. Usando la tabla de Offsets y la Primera Regla de Simpson, calcular la posicién del
LCF a un calado de 6 pie. Utilice como referencia la perpendicular de proa.

a. Escriba la ecuacion general de para calcular el LCF

_ RegladeSimpson.———————

a 6 pie utilizando la Primera

(o v ) Yo
Lex= S0 . A AA. /‘A'Xa';fﬁ—(“'/_v»,"",v.)‘-\"\,"'/;f (#)ee @ L Xa 2 ) A Xa 3% )
pw?T > ’;
2 ) R
i o n(x) YV Ax = 04} =401
LcF “pk ) O K0 T Ao : J

b. Sustituya por los numeros relevantes y calcule el area el LCF del plano de agua al

b ;_IF-., it ;
" % — LCF =2 .J_- AOM:}‘/’\/-(’?’;"”)’
A o LT e —
B .92
el cr= <@,2 + Z’f‘*}é /
'gaginaedes
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