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Figura 1 — Planos del Casco (Vista de frente o plano de cuerpo) del patrullero 3L

Calado DWL = 6 pie Lpp = 101,7 pie Medias distancias en pie desde crujia
NUMEROS DE ESTACION: La estacion 0 es la FP, la estacién 10 es la AP

Calado
(Pie)
10 11|52 |86]101|108 | 111|110 108 106 | 101 | 97
9 08 | 47 | 81| 97 | 106|109 108|107 | 104 | 100 | 9.6
8 05| 41 |7,6] 94 | 104|108 | 107 | 106 | 102 | 99 | 95
7 03|36 | 70| 91 /102107 106|105 10,1 | 9.7 9.4
—=6——|-0,1-{=3,0-]-6,3"|78,7 10,0'|,10,67-10,51-10,2|-9,8 =9 5190
5 00| 24 [55]| 82| 95 [1041]101 ] 97 | 93 | ss 8,0 |
4 00| 19 |45 73 | 88 ||941] 95 | 91 [ 84 | 73 | 35
3 00| 13 |35| 62| 75 |82 86 | 75 | 50 | 00 0,0
2 00| 08 |23|45 |53 |60 55| 20| 00 | 00 0,0
1 l00[02[120] 222257/ 00 [00 | 00 | 00 00
0 00| 00 J00] 00| 00 [0,0/] 00 | 0,0 | 0,0 | 00 0,0
Tabla 1 - Tabla de Offsets (Localizacién de puntos del casco)

0 1 2 3 a 5 6 7 ‘8 9 10

Pre-Laboratorio N°1 Pdgina2 de 6
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Verificacién d;‘lla tabla de Offset (o tabla de datos)

1.

Determine las mangas medias para la linea de flotacién de 6 pies (DWL) extrayendo

los valores correspondientes de la Tabla 1. Luego verifique estos valores midiéndolos
en el plano del casco en la Figura 1. Demuestre que entiende como encontrar estos
puntos encerrandolos en un circulo en el plano deldela Figura 1. Registre los valores
obtenidos de la Tabla de Datos y los del plano del casco en la siguiente tabla.

Estacion

0

1

2

3

4 5

6

7

8 | 9

Distancias de medias

mangas obtenida de Ia
Tabla offsets (pie)

0,A

30

0>

St

10.010,6

105

10,2 2.8 (4.5

10

9.0

Distancias de medias-
mangas obtenidas del
plano del casco (pie)

q

10 [10,2| 101

19

1019y

|

Definiciones del casco

2. Indique los siguientes elementospara cada diagrama que se encuentra en la Figura 2:

/a/Ll’nea de flotacién

Plano de agua

Plano de seccién

Perpendicular de Proa
/f Perpendicular de Popa

Linea de Crujia

/g/Lmea Base (Quilla)

Seccron
maestra
/i./ Centro de flotacidn

media

.

1
|
!
|
]

d N\

Area de una Seccién

Scanned with CamScanner
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Figura 2 - Diagrama para las definiciones de forma del casco
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Laboratorio de Estabilidad y Salvataje Integracién Numérica | 2022

3.  Usando la tabla de datosy la primera regla de Simpson, siga los siguientes pasos para
er\contrar el area de la estacién (seccién) numero 5 hasta la linea de flotacién de 6
pies.

a. Haga un esquema de la seccién que estd integrando, etiquetando correctamente

o . losejesy dimensiones. -
35 ]

3l ,“

ST /"

LW+ o

3T /

2t e

At e

%@':' \ } fr—r—r— -

o w, N b BT 4o 4005y W 3

b.- Escriba la ecuacion de la Regla General de Simpson para la seccién anterior.

Ax=bdt =14, 7. %_ /1[o+ LFU+ 7-6+YH-92+ 2-94 +Y -10,4 +106
34 |

A\U’\ = 801015 %101,/

c. Sustituya los nimeros relevantes y calcule el drea de seccién de la estacién 5

/
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Volumen sumergido

4. Siguiendo los pasos siguientes, indique cdmo se calcula el volumen sumergido de un
buque utilizando la Primera Regla de Simpson.

-a. Haga un esquema mostrando el grafico en dos dimensiones (2-D) que estd

/\‘5 integrando, etiquetando correctamente los ejes y sus dimensiones.

./.

o L
e I
b el } — l——1 >
1 L L) Y - b

F\O

b. Aplicando la Primera Regla de Simpson, escriba la regla general de Simpson para
la determinar el volumen sumergido.

\J= A Ay U.A(,Ar e pg+r20AL YU As + 2 Ay L Pg * Ae]/,
2 2 '

Area de Flotacion
5. Usando la tabla de Offsetsy la Primera Regla de Simpson, siga los pasos siguientes
para encontrar el drea del plano de flotacion en la linea de aguade 6 pies.

a. Haga un esquema del plano de flotacién que esta integrando, etiquetando los

ejes y dimensiones.

Scanned with CamScanner



— e e———

ACKLMA POUTLONTA RaVAL £ Laboratorio de Estabilidad y Salvataje Integracion Numérica | 2022

" b. Escriba la Primera Regla General de Simpson en la forma en que se aplica para el
area del plano de flotacién

A = 2 _05 AX (430 % ’43,1 + 231, +[ﬁj‘34‘2u *Hj_s *}'236 +Llfj.4_ ,}, st ;qjol .L:

AK: M =F /’0‘4:}‘//
A=A

c. Sustituya por los nimeros relevantes y calcule el drea del plano de flotacién del
calado de 6 pie.

A= 2 _43- Ae (014 Y34 20 h 34U 834 240 U 10,6+ 2 40,5 + Y+ 10,2 +

L2984 49,5 + 01)

Az 6b8b + 10,17 = .

A=169%,03U {¢*

Centro de Flotacion Longitudinal (LCF) L(J‘_Z-_. . {]3— < Ax 2
Awf

6. Usando la tabla de Offsets y la Primera Regla de Simpson, calcular la posicién del
LCF a un calado de 6 pie. Utilice como referencia la perpendicular de proa.

a. Escriba la ecuacidn general de para calcular el LCF a 6 pie utilizando la Primera
Regla de Simpson.

= 2.1
A % % Ax (30 * LIXAJA"' ZK?_JL +4 des 4—2’(‘13‘1 *qwsvs 4’27(635
+ Lluq:j; + 2”36 -“”XJ:)‘\ 1 )(403,,9)

b. Sustituya por los nimeros relevantes y calcule el LCF del plano de agua al calado
de 6 pie.

=1 6m,054 I
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