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1° año A

Física General

FUNCIÓN NO LINEAL
Función de Potencia
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	t[s]
	Y[m]

	1
	10

	2
	40

	3
	88

	4
	150

	5
	260

	6
	353

	7
	488

	8
	630

	9
	790
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III.   Responda:

a) La curva corresponde a una función de tipo :________________________

b) Modelo matemático de este tipo de función es:_____________________

c) El modelo con parámetros físicos es:____________________

d) Cuales son las constantes de esta función:________________
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VI. Al aplicar logaritmo decimal a la función nos queda:
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Por lo tanto, al determinar la pendiente “m” y el intercepto “b”, de curva rectificada, es posible determinar las constantes “k” y “n”.

VII.    Por Método de los Cuadrados Mínimos, determinar el valor de   “m”(pendiente) , “b” (Iintercepto) y “r”(coef de correlación lineal), de la función rectificada.
X=
Y=

	n
	x
	x²
	 y
	 y²=
	x*y

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	

	 
	 
	 
	 
	 
	

	
	
	
	
	
	

	n=
	Σx=
	Σx²=
	Σ y=
	Σ y²=
	Σx*y=
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Coef de correlación lineal
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Determinación de pendiente  e intercepto.



Por lo tanto el valor de “K” y “n” es:
n = m =

Log k = b =

Al reemplazar estos valores en la función original, la que relaciona las variables “Y” y “t”, nos queda:
                                         

Esta función corresponde al modelo experimental que relaciona las variable “Y” y “t”
¿Qué puede concluir respecto al valor de “r”?.
¿Cómo se puede determinar las unidades de medida de las constantes?. 

¿Qué importancia tienen las unidades de medidas de los ejes?.
Utilizando el modelo experimental, cuál es el valor de “Y” cuando  t= 1,8[s].
� EMBED Equation.3  ���





� EMBED Equation.3  ���





V. La gráfica debe corresponder a una función lineal.





�





IV. Para determinar las constantes de este tipo de función, se debe rectificar la curva, aplicando logaritmo decimal a ambas variables. 





Los datos de la tabla corresponden


a la magnitud de la posición de un móvil


en diferentes tiempos.








La gráfica corresponde a la relación de las dos variables.
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