‘a un costado de la Sala de dibujo.

Antes de llegar, lea el procedimiento de laboratorio p%ﬁ’”fémf
necesarios para completar el laboratorio.

Traiga este cuestionario y una calculadora al laboratorio.

El laboratorio se realizard en grupos pequefios de 2 o 3. Su instructor es"p,eciflfaféis e
grupo o cada persona debe presentar el laboratorio completo.

Siga las etapas del laboratorio en orden consecutivo. El laboratorio sigue un patrén de

pensamiento |dgico y avanzar sin completar las preguntas de la teoria de intervencién
limitara su comprension de los conceptos cubiertos.

Para obtener una calificacion completa, todo el trabajo debe durante el laboratorio.

Escriba las ecuaciones generales utilizadas, la sustitucion de numeros, despeje de
unidades y respuestas finales.

Mantenga su estacion de trabajo (incluido el piso) limpio y seco. Aseglrese de que

todos los equipos y modelos vuelvan a su ubicacion original cuando complete el
laboratorio.

Informacion del Cadete

Nombre: A?}“ﬂh’m\ 2 e‘gﬁjm B’QTWUW
Curso: 2)6 L.
Fecha: 26/04 /2024,
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’éfgnnﬁnuadl“bn registre su.

e

pés‘,o..

‘modelo a escala (kg) : (42,284 ko, .

e

Peso corresponde al desplazamiento (8) del modelo. El resto de la Prim
aboratorio verifica este peso usando dos técnicas diferentes.

I

Medicién del desplazamiento mediante el peso del agua desplazada

Llene el tanque a un nivel justo por encima de la altura del drenaje y permita que el
exceso de agua fluya al balde, Espere unos 5 minutos para que el agua deje de gotear.

Vacie el balde y asegurese también de que la fuente metalica rectangular (bandeja) se
encuentre vacia.

Pese la bandeja metalica

; : Y registre su peso en la tabla que se adjunta en el punto 3, a
continuacion,

Instale el trozo de manguera en el drenaje y coloque la bandeja sobre la pesa, de
manera tal que toda el agua que se vierta por el drenaje sea recibido en la bandeja y
pueda registrase su peso sin desplazarla de lugar. Coloque lentamente el modelo
dentro del tanque, utilizando las dos guias del estanque para mantener la posicién de

la proa y de la popa de modelo. Asegurandose de mantener el modelo en posicion
vertical.

En el caso de no poder colocar |a pesa bajo la bandeja, considere que después del flujo

inicial de agua, el agua remanente que gotee puede ser recibida en el balde plastico,
mientras se coloca la bandeja metélica en la pesa.

Espere al menos 5 minutos para gue el agua termine de gotear sobre la presa. Mientras
espera, complete los pasos (4) a (7).

3. Vierta el agua del balde piastico
continuacion. Esta tabla soio
de los principios del curse [Arg

en 'a bandeja y complete la tabla que se adjunta a
‘ere datos recopilados hasta este puntoyy la aplicacion
nedes y equilibrio estatico)

Peso de la bandeja metalica (kg) \4_ : 252 14?\ T :
Peso del agua y de la bandeja metalica (kg) \ A% 2,829 o \ \ ¢
~ | Peso del agua recolectada en la bandeja (kg) \ A ’2, A S0 %_._\ |

Basandose en los datos recolectados, écuales seran los valores esperados para:

Magnitud de la Fuerza de Boyantes, Fy (kg) H’i) A g,a“cx\» j
Desplazamiento del modelo, A (kg) \ /(z 1160 5

fVZ\{')k\ e Az V.F D

41\'*‘“‘0 *“V\% (O o5
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perpendiculares, a ambas bandas. Retire el modelo del agua y asegu
modelo est4 bien adrizado, mida la distancia desde la quilla a las marcas ¢ :
popa. (Verifique con una regla que las marcas de calado coinciden con la q
modelo)

El calado medio (Cw) es el promedio entre el calado de proa y el calado de popa
medidos en las respectivas perpendiculares. Use esta relacion y Sus
observaciones del modelo flotando para completar los calados de la tabla

continuacion: o N ‘bn
oY tb & ,5 V
C popa (€M) By Sond . e ,“'|
C proa (€M) O\ v O\ Lk Z S
C Medio (€M) 8,6 (w 8,64 5, Q
- , 3 1,2 = /
Asiento (cm) A Con VA U QM8 L =l

6. Retire el modelo del agua y utilizando el valor de Cw y asumiendo que el modelo es de
una densidad uniforme, estime el valor y la posicién de los siguientes centroides: -
Centro de Boyantéz (B) y Centro de Gravedad (G) para el modelo. 1}

Nota: El centro de gravedad de un cuerpo homogéneo, como el del modelo
utilizado, es el centro del volumen de ese objeto.

Pardmetro Valor en Kg (Lb)
Desplazamiento W {4) 1,08Ke. | (.
Centroide Parémetro Valor en cm 1
Ubicacion de la cuaderna P 1
maestra o, \’15, N O g »
KB (VCB) ) z |
Centro de Boyantes TCB =t S == o 1;
LCB LS e |
KG 81 5 onn
Centro de Gravedad i{ele) B
LCG D o
A & = kM k,o()
O fne = OB OV b= KA
,le/\’ e @L\\Cg o
pooss
O\ﬁl\
7 R
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D

terminacion del desplazamiento mediante el cdlculo del volumen su

mergido
8. Pese a que aun no es materia pasada, en el es
plano de flotacién del modelo utilizando la pri
Teoria de la Primera regla de Simpson- 2.8.2
2.9.1 Area de Plano de Flotacion),

incluir los siguientes pasos:

pacio a continuacién calcule el drea ¢

mera regla de Simpson (Capitulo 2-

Aplicacién de la 1ra Regla de Simp:s /i
Para obtener el puntaje completo, aseglrese de

a. Eldibujo (croquis a mane ziz2¢a) del 4rea que esta calculando.

b. Escriba la ecuacion generzi ¢z 12 primera regla de Simpson.
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7 :
~10.¢Por qué no se puede utilizar esta técnica para calcular el vdl
casco de bugue normal? £

.,
Poroge ol JOVRE 0 R DRV L |
dnrwﬁohd& 55‘“
/1 Calcule la Fuerza de Boyantes del volumen sumergldo y Ia nsndad de

estanque. :
L A o0 A8 mePrACD: + 000 o

A = \QoNS 00\‘1 et

A= T 5

/ 12. Ahora calcuie el despla azamiiento del cajon rectangular (8).
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y"";‘.'j‘\ »HH‘H“"[ “1\7"“ Y E T »_)’,"‘,

"H?Pé‘sﬁl{az»a‘ﬁﬁ‘ienfoi | Porcentaje
(8) Kg de error

| Peso del modelo

| obtenido con la ’(2 26 ¥ % ) N/A

pesa.

el modelo.
Desplazamiento

B e | 17 8N%

Simpson.

Peso del agua ‘ =
@ desplazada por /{?{ 450 % f’,,o XA

Desplazamiento s '

del modelo - 2.0 ‘K/OCiEﬂ
@ obtenido por Cy AO/ 8 k’g {&)o hen 8 olnedohasakal
y Curvas de ! O o :/Lomo L2

Forma. ; NMeduiacrog e

o ® ol
(@) .Q_ﬂ)l»(: TR [

; %2
oy /,f,‘? ) (D

@ C/:)/O oW\ — 7 \
3
o
- A

-+ |

P~
N
\ )

— 4 « ) "\rL(
A ) &t)

S o v_ 43
(® Y% o J__Z_,_zgvf ’40) e 6/(3
10BN
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e
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} \
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r | ¢ ] ) e a5 - 2] /
'tvl\ L0 20 'S {‘2’/‘)“- / tiai. AMMQN e ‘«‘\7& o

INY ,.L‘_'_,"' S b ;1’2,".3_&2)"4‘; At ifﬁ"::-)‘b "‘Q'/"’L . A &
[P s Q - |

, T i Jack IR% - v o [
Ao e “Hopdidon  Tpowk

v\

Laboratorio N°2 Pagina 7 de 11

Escaneado con CamScanner



5

G Popa(cm) |

Comfem)  [LEG  EB S
Cmedio (cm) L o L8

Asiento (cm) bb 4. T A

- Estime cualitativamente |3 posicion del Centro de Flotacion (F) del modelo a escala.

Encierre en un circulo una de las respuestas a continuacion.

A proa de la cuaderna &0

enlacuaderna® 2 popa de la cuaderna ) A

Asegurandose de que tiene el balde li

@ : sto para recibir el agua desplazada que salga del
renaje, agregue cuidadosamente un peso de 1 Kg al modelo en linea de crujia
represerttat.ia? por el tornillo central de mas a popa. Si el modelo se coloca inestable, utilice i
Pesos mas livianos que le seran proporcionados durante el laboratorio y registre como dato !‘
este nuevo peso. | |
/
. i
17. Registre los nuevos calados en la tabla a continuacién ﬂﬁ - n,",ﬂ\
?: S 0 Cendicion CON carga
/,_————~ ' \ : '() § =
\ C popa (cm) oo e ST
SF S| Crroslem) o1 R | FL RS B2
[ = = \
R B C Medio (Cm) i A C«),A,. —&
») .5 || Asiento {cm) ) N
— —5 S A A J
18. Comparando los datos obtenidos del modelo antes y después de colocar el peso, ¢Cudl !

fue el cambio experimentado en el asiento? 1

d asiento = O + ¥ Om

¢Por qué ha pasado esto? (Expliquelo en términos de fuerza y momento)

\ .

éQ AOND D) ey (ANe 44,Lh')) | .Q/V) . -

7 [ “i} ("‘f L»/ o/ U . i . %
QA olo 1

B ANITIIA- L onn fxy‘r"-rﬂﬁ@ . 4
| i | { { 1/} &
19. ¢Cémo sé llama el punto donde después de agregar el peso en el modelo, no hubiese v
: , Lot
experimentado u e asiento? (3 asiento = 0 cm) “

n ambioj ) ,

Pl ioh s /"A_/DJ"DQW’& . ok
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CON carga y sin asiento
C popa (€M) bbﬁ\ Y 7 5.
C proa (M) o TR
Cmediofcm) % Eb 9

Asiento (cm) ) O

21. Mida la posicién del peso respecto de la cuaderna maestra 09) para d
posicion longitudinal del Centro de Flotacion en el modelo.

LCF =
22. Con los datos obtenidos de calado y peso, calcule los Kg por cm de inmersién (K
el modelo. / o, 507 o M
KPC = Q’? N s/ e Py 0.0 —¥ G
' 0,SC ¢

[ O,
- 23.0btenga el valor de Libras por pulaada de inmersién (PPI) de las curvas de forma del
modelo, reemplace sus unidades po. Kgy cm y compdrela con el valor calculado
Si existen diferencias, expnqus, a qué puedﬂ deberse segun Ud. -Hc}b

BN B W‘X‘“
o T%’ /\\ 52’&_

/1
~Utilizando los datos obtenidos, determine el momento para cambiar éémento deI
modelo en 1 cm (MCA 1cm)

é@

oo
1L’ﬂ @ ’E/E%": //

~Obtenga el momento para el cambio de asiento en 1 pulgada de las Curvas de Forma
del Modelo, reemplace sus unidades por Kg y cm y comparela con el valor calculado.

Si existen diferencias, explique a qué puede deberse segun Ud.

Z,0 % (VC\'j (= ("/r"’ﬂr*'“

T i

Aon paso o CIA =

/OI\,QB&/Q Q\ va\ (CM ,'
3,5 '

O[_c)aﬁr i /{ A\Olﬁ Kag 1

SRR
@/\10,\\”%
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